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Analitica

Este documento presenta un sistema demonitorizacion y telecontrol de una plataforma moévil robética,con
posibilidad de comunicacion via RS232 o conexiéninaldmbrica mediante Bluetooth.Se han disefiado tres
aplicaciones o GUIs (Graphical userinterfaces) con interfaz de usuario amigable y accesible con el finde que
cualquier persona pueda interactuar, en tiempo real y deforma remota, a través de ellas con los diferentes tipos
de robotméviles que permite controlar. Para ello se pone a disposicion delusuario un volante USB con pedales
de aceleracion y freno, desdelos cuales se le permite pleno control sobre los parametros demovilidad del robot.
Para este desarrollo software se hatrabajado en lenguaje de programacion JAV Afundamentalmente por ser un
lenguaje multiplataforma.Este sistema es una herramienta para acercar é mundo de larobética a personas con
diferentes niveles de conocimiento,permitiendo explicar de forma sencilla los diferentes elementosque forman
un robot, asi como su funcionamiento y suinteraccion con el entorno. El sistema también puede ser
utilizadocomo herramienta didactica para practicas de asignaturas dondese estudien Sistemas Empotrados, Java
y Robética Bésica
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