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Ingenieria del Control es la primera asignatura que se imparte a los estudiantes de Ingenieria Eléctrica, en €l
marco de la disciplina de Accionamientos Eléctricos. Ella se concentra en €l estudio de la teoria de control
continuo y discreto, enfocada fundamentalmente a los accionamientos de velocidad y posicion variable. Sirve
de base a resto de las asignaturas de la disciplina y se caracteriza por su marcado contenido teérico. En su
ensefianza es muy importante € empleo de las herramientas de simulacién. En este articulo se expone una
experiencia desarrollada en la Universidad de Camagley y ya aplicada en otras universidades cubanas y
extranjeras, mediante la creacion y aplicacion de un instrumento virtual para realizar précticas de laboratorio
simuladas y reales. Con él, los estudiantes pueden corroborar précticamente los resultados simulados y
comprender las relaciones entre los model os abstractos y |os sistemas de accionamientos de velocidad variable
o regulacion de coordenadas, que se encontraran durante su desempefio profesional. Este instrumento ha sido
concebido para facilitar el acceso remoto, de forma que los estudiantes puedan probar sus resultados en
cualquier momento y desde cualquier computadora con conectividad, con aquella que se encuentre
directamente instalada al egquipamiento real de laboratorio. Paralograr |os objetivos de disefio y la diversidad de
variantes en el proyecto presentado a los estudiantes, se introduce en €l lazo de control una funcion de
transferencia simulada cuya implementacion es descrita
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