©'baratz | ODA

Computador deabordo: Una
solucion nacional |

2021

text (article)

Analitica

Este articulo describe €l desarrollo de hardware y software de un dispositivo para €l seguimiento y control de
cualquier vehiculo empleando el Sistema de Posicionamiento Global (GPS), el Sistema Global para las
Comunicaciones Maéviles (GSM), € Servicio General de Paguetes via Radio (GPRS) y las redes de Fidelidad
Inaldmbrica (Wi-Fi). Este desarrollo responde a una demanda real del programa nacional de gestién y control
de flotas del Ministerio del Transporte (MITRANS), para su produccién por € grupo de la electrénica del
Ministerio de Industria (MINDUS); dirigido a la creacion de un nuevo producto para sustituir importaciones
con independencia y soberania tecnoldgica. El hardware se concibe de forma modular con dos placas de
circuito impreso (PCB), una de procesamiento que exhibe un procesador NXP i.MX 6UltraLite ejecutando
Linux y otra con los componentes especificos para este tipo de equipos incluyendo la fuente de alimentacién. El
software es una aplicacion embebida C++ desarrollada con la herramienta multiplataforma Qt Creator; para
supervisar y reportar, periédicay eventualmente, los datos de interés del vehiculo. Ademés de los datos internos
a equipo pueden recolectarse datos externos mediante las interfaces de entradas/salidas (E/S), RS232 y la Red
de Area Controlador (CAN). Para su visudizacion y andlisis los datos pueden enviarse en tiempo real (modo
activo) y/o descargarse de forma diferida (modo pasivo). La conformidad de los ensayos de laboratorio,
atendiendo a las normas SO 16750-2, y € éxito en laintroduccion de las primeras 3,000 unidades demuestran
lavalidez de este desarrollo
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